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1. CZESC OGOLNA

1.1. Przedmiot i zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot w
zakresie dostawy i zainstalowania szafy zasilajgcej n.n. w istniejgcej rozdzielni n.n. stacji
transformatorowej oraz dostawy i zainstalowania agregatu pradotworczego w istniejgcej
agregatorowni wraz z podtgczeniem i uruchomieniem.

1.2. Zakres stosowania
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST- 001

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu dostawe i zainstalowanie szafy zasilajgcej n.n. w istniejgcej rozdzielni n.n. stacji
transformatorowej oraz dostawe i zainstalowanie agregatu prgdotwdrczego w istniejgcej
agregatorowni wraz z podtgczeniem i uruchomieniem. Zakres wykonywanych prac:

- dostawa, montaz, podfaczenie i uruchomienie szafy zasilajacej RNN-NS z uktadem SZR w
pomieszczeniu rozdzielni gtdwnej n.n. stacji transformatorowej,

-wykonanie tras kablowych, utozenie kabli zasilajgcych (transformator — szafa RNN-NS,
agregat — szafa RNN-NS) i sterowniczych,

- wykonanie otworu montazowego, fundamentu pod agregat oraz wykonanie elementéw
instalacji wentylacyjnej i wydechu spalin,

- dostawa, ustawienie na przygotowanym fundamencie, podtgczenie przygotowanych kabli
odbiorczych i zasilajgcych oraz uruchomienie agregatu pragdotwdrczego o mocy min. 200kVA,
- wykonanie instalacji uziemiajgcej agregat.

- wymiana instalacji oswietleniowej i gniazd wtykowych w pomieszczeniu agregatorni,

- wykonanie instrukcji wspotpracy agregatu z siecig energetyki zawodowej i uzgodnienie z
ENERGA-OPERATORS.A,,

- wykonanie badan i pomiardw niezbednych przy powyzszym zakresie prac,

- wykonanie pomiaréw i préb pracy agregatu,

- przeszkolenie personelu z obstugi technicznej w zakresie podstawowej konserwacji i obstugi
zainstalowanych urzadzen elektrycznych oraz agregatu pradotwodrczego.

1.4. Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robdt zgodnie z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i inwestorskiego oraz zgodnie z
Polskimi Normami, Dziennikami Ustaw a takze aktualng wiedzg techniczng. Odstepstwa od
projektu moga nastgpic tylko w porozumieniu i za zgodg autora opracowania oraz inspektora
nadzoru inwestorskiego, lub zastgpienia zaprojektowanych materiatdw innymi o
identycznych lub lepszych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowacé obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji.

1.5. Nazwy i kody

- kategorie robot:

45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
45317300-5 - Instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych

45331000-6 - Instalowanie urzadzen grzewczych, wentylacyjnych i klimatyzacyjnych
31121000-0 - Zestawy pradnicowe
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1.6. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z odpowiednimi normami, réwniez
wymienionymi w p.10 niniejszej SST:

roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

teren budowy — nalezy przez to rozumiec przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
dokumentacja budowy — nalezy przez to rozumie¢, dziennik budowy, protokoty
odbiorow i ksigzke obmiardéw, certyfikaty, aprobaty techniczne atesty oraz protokoty
narad i ustalen.

aprobata techniczna — nalezy przez to rozumieé pozytywng ocene techniczng wyrobu,
stwierdzajgca jego przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

dziennik budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik opatrzony pieczecia
zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzagcy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej oraz
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robét pomiedzy
przedstawicielem zamawiajgcego (inspektorem nadzoru) i kierownikiem budowy.
ksiega obmiaru — akceptowany przez zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do wpisywania przez wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w
formie wyliczen. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez
przedstawiciela zamawiajacego (inspektora nadzoru).

normy europejskie — oznaczajg normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji Elektrotechnicznej (CENELEC) jako
,Sstandardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z
ogolnymi zasadami dziatania tych organizacji.

grupy, klasy, kategorie robdt — nalezy przez to rozumiec grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzgdzeniu w sprawie Wspdlnego stownika Zamowien CPV .
inspektor nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne i praktyke zawodowg oraz uprawnienia budowlane, wykonujgca
samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktérej inwestor powierza nadzor
nad budowa obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i
wykonuje biezgcg kontrole jakosci i ilos¢ wykonanych robdt, bierze udziat w
sprawdzianach i odbiorach robdt zakrywanych i zanikajgcych, badaniu i odbiorze
instalacji oraz urzgdzen technicznych, jak réwniez przy odbiorze gotowego obiektu
oraz odbiorze pogwarancyjnym.

przedmiar robét — zgodnie z rozporzagdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. nalezy przez to rozumiec zestawienie przewidzianych do wykonania
robot wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz ze szczegdétowym
opisem lub wskazaniem podstawy ustalajacych szczegétowy opis oraz wskazaniem
wtasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét, z obliczeniem i
podaniem ilosci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

obmiar robét — pomiar wykonywanych robét budowlanych, dokonywanych w celu
weryfikacji ich ilosci .

odbidr czesciowy (robdt budowlanych) — nieformalna nazwa odbioru robét
ulegajacych zakryciu i zanikajgcych.

odbidr konncowy — polega na protokolarnym przyjeciu (odbiorze) od wykonawcy
wykonanych robét przez osobe lub grupe osob o odpowiednich kwalifikacjach
zawodowych, wyznaczong przez inwestora, ale nie bedacg inspektorem nadzoru
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inwestorskiego na tej budowie. Odbioru dokonuje sie po zgtoszeniu przez kierownika
budowy faktu zakoriczenia robét budowlanych, facznie z uporzadkowaniem terenu
budowy.

* roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sg mozliwe do
odebrania pod wzgledem ilosci i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniajg przyjety
stopien scalenia robét .

e ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumiec ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i szczegdétowych specyfikacjach technicznych.

e certyfikat zgodnosci — jest to dokument wydany przez notyfikowana jednostke
certyfikujgcg, potwierdzajacy, ze wyrdb i proces jego wytwarzania sg zgodne ze
zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

e deklaracja zgodnosci — oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego
przedstawiciela, stwierdzajgce na jego wytgczna odpowiedzialnosé, ze wyrdb jest
zgodny ze zharmonizowang specyfikacjg techniczna.

* montaz — wykonanie robot zwigzanych ze scaleniem dostarczonych na budowe czesci
sktadowych instalacji, ich wyregulowanie i potgczenie w cato$¢ w miejscu
przeznaczenia,

e dostawa — zespdt czynnosci zwigzanych z wytworzeniem, zakupem, dostarczeniem na
budowe i ewentualnym magazynowaniem elementu lub obiektu przeznaczonego do
wbudowania.

1.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Materiaty fatwopalne bedg sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszystkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel wykonawcy.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca dostarczy na budowe i
bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszystkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i s uwzglednione w cenie umowne;j.

1.9. Ochrona wtasnosci i urzadzen

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i urzadzen zlokalizowanych na terenie budowy.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji wykonawca bezzwtocznie powiadomi przedstawiciela zamawiajgcego (inspektora
nadzoru), Inwestora i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nim wspdétpracowat
dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac za wszelkie spowodowanie przez jego dziatania uszkodzenia istniejgcych
instalacji .

1.10. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
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Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzagdowej, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas robot,
np. rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003r. nr 47, poz.
401 z pdin. zm.). Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposdb ciggty bedzie informowac inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY

Do wykonania przedmiotowe;j instalacji elektrycznej moga by¢ stosowane wyroby
producentéw krajowych i zagranicznych. Wszystkie uzyte materiaty muszg posiadac aktualne
atesty, certyfikaty, aprobaty techniczne i odpowiadac¢ Polskim Normom.

Wykonaweca uzyska przed zastosowaniem wyrobu akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbidr
techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposdb okreslony
aktualnymi normami.

Wszystkie uzyte w projekcie , specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe,
przywotania patentéw, nazwy modeli, numery katalogowe stuzg jedynie do okreslenia
cech technicznych i jako$ciowych materiatow a nie sg wskazaniem na producenta. Nalezy
stosowac tylko materiaty o identycznych lub lepszych parametrach technicznych i
jakosciowych jak wskazane w dokumentacji. Zastosowanie materiatow zamiennych nalezy
uzgodni¢ z inspektorem nadzoru autorskiego i inwestorskiego.

3. SPRZET

Prace mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno w miejscu tych
robét jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wytadunku materiatéw. Typ i wielkos¢ sprzetu powinien byé dostosowany do typu
materiatu. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ na budowe i utrzymywac niezbedne
wyposazenie zapewniajgce bezpieczenstwo zatrudnionemu personelowi.

Wykonawca ma obowigzek posiadac i okaza¢ na wniosek Inwestora dokumenty
potwierdzajgce dopuszczenie sprzetu do uzytkowania oraz jego obowigzujgce okresowe
badania techniczne.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich sSrodkéw transportu, ktére nie
wptyng negatywnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Materiaty nalezy
przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach producenta i chroni¢ przed uszkodzeniami
mechanicznymi, zanieczyszczeniem i zawilgoceniem. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na
uszkodzenia izolacji przewodoéw. Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach
zamknietych.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznej.

Wykonawca robot elektrycznych powinien posiada¢ wykwalifikowang kadre zarzadzajaca
oraz odpowiednig ilo$¢ pracownikéw wykwalifikowanych z wymaganymi uprawnieniami w
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celu zapewnienia wiasciwego i bezpiecznego ukoriczenia robét na odpowiednim poziomie
technicznym.

Nie nalezy naruszac elewacji zewnetrznej obiektu, a wszelkie prace moggce mie¢ wptyw na
jej stan lub wyglad nalezy uzgodnic¢ z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

5.1. Uktadanie przewodoéw i kabli

5.1.1. Uktadanie rur i korytek

Rury nalezy uktada¢ i mocowac w uprzednio zamocowanych uchwytach. tuki z rur sztywnych
nalezy wykonywac przy uzyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur w trakcie ich
uktadania. Koryta powinny by¢ mocowane za pomocg $rub lub specjalnych uchwytow i
konstrukcji wsporczych.

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji, powinny by¢
zamocowane do podfozy w sposdb trwaty. Zabrania sie uktadania rur i korytek wraz z
wciggnietymi w nie przewodami.

5.1.3. taczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddéw nalezy wykonaé w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen skrecanych. W
przypadku, gdy odbiorniki elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz
przewody, a samo ich przytgczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie, sposob
przytaczenia nalezy uzgodnic z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem
inwestora. Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i
dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytgczac¢ przewody o rodzaju wykonania,
przekroju i w liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany. W przypadku stosowania
zaciskow, do ktérych przewody sg przytgczane za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a
nakretka oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podkfadki metalowe, zabezpieczone
przed korozjg w sposdb umozliwiajgcy przeptyw pradu. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie
przewoddéw nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. Korice przewoddéw
miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami. Przewody teletechniczne nalezy zarabia¢ wytgcznie specjalistycznymi narzedziami.

5.1.4. Przejscia przez $ciany i stropy

Wszystkie przejscia obwododw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. muszg by¢
chronione przed uszkodzeniami. Przejscia nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych.
Przejscia miedzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposdb
szczelny, zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewow.

5.2. Rozdzielnica RNN-NS

Rozdzielnice w wykonaniu szafowym (rys.3) nalezy ustawi¢ w pomieszczeniu rozdzielni n.n
na istniejgcym kanale kablowym, w miejscu wprowadzenia kabli (patrz rys.4).

Wykona¢ potgczenie pomiedzy agregatem a rozdzielnicg RNN-NS kablem 4xYKXS 1x150mm?2
utozonym w metalowym korytku kablowym 200m mocowanym na uchwytach do stropu.
Wykona¢ potaczenie pomiedzy mostem szynowym z transformatora T2 a rozdzielnica RNN-
NS kablem 4xYAKXS 1x240mm2 utozonym na drabince kablowej 400mm i mocowanej do
Sciany.

5.3. Agregat pradotworczy.
Nalezy zainstalowac agregat o mocy min.200kVA.
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Agregat zasili¢c kablem 4xYKXS 1x150mm2 utozonym w metalowym korytku kablowym
200mm mocowanym na uchwytach do stropu. Pomiedzy agregatem i uktadem sterowania
SZR utozy¢ kabel sterowniczy YTKSY 14x1,5mm2 dla przesytanie sygnatow sterujgcych.

5.3.1. Dane podstawowe agregatu pradotwdrczego

Moc w trybie ciggtym

208,00 kVA/166,40 kW

Moc w trybie rezerwowym

229,00 kVA/183,20 kW

Wspdtczynnik mocy cosd 0,8
Czestotliwos¢ 50 Hz
Liczba faz 3
Obudowa Brak
Pojemnosc standardowego zbiornika paliwa min 500 |
Dtugosé <2700 mm
Szerokos¢ <1200 mm
Wysokos¢ <2000 mm
Masa agregatu pradotwdrczego bez paliwa: <2600 kg
Silnik ,,Diesla”

Liczba cylindrow 6
Zasilanie w powietrze Turbosprezarka
Moc na wale silnika >170 kW
Zuzycie paliwa przy 100% obc. dla mocy ciagtej <46 1/h
Zuzycie paliwa przy 75% obc. dla mocy ciaggtej <36l/h

Predkos¢ obrotowa

1500 obr/min

Regulator obrotéw

Elektroniczny

Doktadnosc regulacji regulatora obrotéw

0,25%

Napiecie instalacji

24V

Ttumik z nominalng redukcjg hatasu na poziomie

Minimum 28dBA

Pradnica

Rodzaj Tréjfazowa, synchroniczna, bezszczotkowa,
samowzbudna, jednotozyskowa,

Moc w trybie ciggtym 220 kVA

Moc w trybie rezerwowym 240kVA

Rodzaj potaczen uzwojen Gwiazda

Stopien ochrony IP 23

Klasa izolacji H

Regulator napiecia Elektroniczny

Doktadnos¢ regulacji napiecia 0,5%

5.3.2. Zgodno$¢ z normami i wymagania.

Agregat pradotwdrczy musi pochodzi¢ od producenta posiadajgcego certyfikat 1SO

9001:2001

Agregat pradotwodrczy musi by¢ wyposazony w elektroniczny panel obstugi z menu obstugi w
jezyku polskim, z dostepem do informacji biezgcych typu:

* Napiedipradéw wyjsciowych agregatu.

* Napiecia sieci elektrycznej.
* Napiecia akumulatora.

* llosci godzin pracy.

* Czestotliwos¢.

* Procentowy poziom paliwa w zbiorniku
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e Cisnienie oleju.

e Temperatura chtodzenia.
Panel wyposazony bedzie w port RS 485/232 w celu monitorowania przez PC pracy agregatu
oraz odczytu historii zdarzen.
Agregat musi posiadac tadowarke buforowg baterii akumulatorow
Ze wzgledu na automatyczny charakter pracy, panel sterowania powinien posiadac
mozliwos¢ ustawienia cyklicznego automatycznego wykonywania rozruchéw testowych
agregatu z czestotliwo$cia codziennie, co tydzien, co miesigc z mozliwoscia
zaprogramowania godziny rozpoczecia i zakoniczenia testu a takze mie¢ mozliwosc¢ rejestracji
alarmow.
Wymagane jest dotgczenie dokumentu potwierdzajgcego autoryzacje producenta agregatu
pragdotwdrczego do sprzedazy oferowanego produktu przez Oferenta oraz prowadzenia
przez Oferenta prac instalacyjnych, uruchomieniowych i serwisowych dla urzadzen
producenta danego agregatu pradotwodrczego.

5.3.3. Monitorowanie stanéw pracy agregatu i mozliwos¢ jego sterowania poprzez styki
bezpotencjatowe zawierajgcych najwazniejsze stanu agregatu typu:

Opis stanéw Opis stanéw

Agregat pracuje Zablokowanie rozrusznika

Alarm ogélny Niskie cisnienie oleju

Wyt. bezpieczenstwa zatgczony Wysoka temperatura silnika

Napiecie pradnicy poza tolerancja Niski poziom cieczy chtodzgcej w chtodnicy
Napiecie sieci poza tolerancja Niskie napiecie baterii

Pod/nadobroty Zbyt wysokie napiecie baterii

Nieudany rozruch Konieczny przeglad agregatu

Alternator tadowania baterii niewzbudzony | Agregat w trybie innym niz AUTOMAT

Mozliwo$¢ montazu karty w odlegtosci 1000m od agregatu

Agregat musi posiada¢ wbudowang opcje automatycznego uruchamiania agregatu w
przypadku zaniku (lub znacznemu pogorszeniu sie jakosci) zasilania z sieci oraz
automatycznego zatrzymania w przypadku powrotu (polepszeniu sie jakosci) zasilania z sieci,
realizowang poprzez kontrole linii potrzeb wtasnych.

Dostawca powinien wykazac¢ sie posiadaniem wtasnego serwisu o potencjale nie mniejszym
niz 10 pracownikow (zatrudnionych pracownikdow na umowe o prace) posiadajgcych
odpowiednie uprawnienia w zakresie eksploatacji urzadzen, instalacji i sieci na stanowisku
eksploatacji dla urzadzen instalacji i sieci o napieciu znamionowym min. do 1 kV.

5.3.4. Ustawienie agregatu.
W celu ustawienia agregatu w pomieszczeniu przewiduje sie wykonanie nastepujgcych prac:
1. Wykonanie nadproza oraz otworu montazowego o wymiarach 350x260cm w $cianie
szczytowe;.
2. Wykonanie fundamentu zelbetowego o wymiarach 173x360x60cm na podbudowie z
chudego betonu.
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Wykonanie dylatacji oraz odtworzenie posadzki betonowej pomieszczenia.

4. Zamurowanie (po wstawieniu agregatu) otworu montazowego z osadzeniem czerpni
powietrza oraz wykonaniem naswietla (z luksferéw).

5. Powiekszenie oraz przesuniecie otworu pod wyrzutnie powietrza z zamontowaniem
wyrzutni powietrza.

6. Demontaz oraz przeniesienie instalacji wydechowej istniejgcego agregatu.

7. Demontaz umywalki.

5.3.5. Wentylacja pomieszczenia i doprowadzenie powietrza

Dla prawidtowej pracy wszystkich agregatéow zaprojektowano w miejscu otworu
montazowego zainstalowanie Sciennej czerpni Swiezego powietrza 2000x1500mm , ktéra
powinna obstuzyé wszystkie agregaty. Zaprojektowano uktad automatyki/sterowania, ktory
bedzie otwierat zaluzje (sitownik Belimo) przy starcie dowolnego agregatu prgdotwdrczego.
Dla wyrzutu cieptego powietrza z projektowanego agregatu zaprojektowano wyrzutnie
zabezpieczong zaluzjg statg z przepustnica samouchylng od wewnatrz.

5.3.6. Uktad wydechowy

Zadaniem uktadu wydechowego jest mozliwie jak najszybsze i najcichsze odprowadzenie
spalin do atmosfery. Potgczenie ttumika wydechu oraz rur wydechowych z kolektorem
wydechowym silnika odbywa sie poprzez kompensator i ztgczke.

Rura wydechowa wyprowadzi¢ przez Sciane i potgczy¢ z zewnetrznym uktadem kominowym.
Uktad kominowy nalezy potaczyé z wyjsciem rury wydechowej za pomocg potgczenia
kotnierzowego DN100 PN6. Rura wydechowa poprzez kompensator drgan odprowadza
spaliny na zewnatrz.Tfumik spalin zaizolowany przed oddawaniem ciepta do pomieszczenia

5.3.7. Uktad paliwowy.
a) Zbiornik paliwa umieszczony w ramie nosnej agregatu - pod zespotem pradnica-silnik.
Tankowanie zbiornika odbywac sie bedzie poprzez otwarcie drzwi ostony bezposrednio
do zbiornika zamykanego korkiem.
b) Standardowy zbiornik musi zapewni¢ ciggtos¢ pracy agregatu przy znamionowym
obcigzeniu przez czas nie krétszy niz 10 godzin.

5.4. Podtaczenia istniejgcych kabli odbiorczych
Utozone zostaty zasilania wg projektu wymienionego w pkt.2b:
e Zasilanie nierezerwowane agregatem, YAKXS 4x240mm2, |=110m, do ztacza
kablowego QG1 3x400A.
e Zasilanie rezerwowane agregatem, YAKXS 4x240mm?2, I=110m, do ztgcza kablowego
QG1 3x400A.
* Zasilanie rezerwowane agregatem, YAKXS 4x240mmz2, |=110m, do ztgcza kablowego
QG1 3x400A.
Kable nalezy zarobic¢ i wprowadzi¢ pod zabezpieczenia odptywowe w rozdzielnicy RNN-NS

5.5. Montaz osprzetu i przewodow

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podtoza w sposob trwaty zapewniajgcy
mocne i bezpieczne jego osadzenie. Osprzet i tgczniki nalezy mocowac do podtoza za pomoca
kotkéw rozporowych .
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5.6. Instalacja oswietleniowa

Doprowadzenia przewoddw do opraw nalezy wykona¢ w sposéb nie powodujacy naprezen
mechanicznych ( mocowanie uchwytami odstepowymi, prowadzenie w rurkach
instalacyjnych).

Przewody uktada¢ w listwach lub rurkach instalacyjnych na tynku. Stosowac osprzet
natynkowy w wykonaniu normalnym i szczelnym,

5.7. Uziemienie agregatu i potgczenia wyréwnawcze

Wykona¢ uziemienie agregatu zgodnie z dokumentacjg projektowg i potaczenia
wyréwnawcze w pomieszczeniu agregatorni.

Przewody wyrdwnawcze powinny by¢ oznaczone kolorem zétto- zielonym.

Przewody wyrdwnawcze nalezy uktadac tak aby nie byty narazone na naprezenia i
uszkodzenia.

Potgczenia z elementami konstrukcyjnymi z wyjgtkiem potgczen spawanych i potgczen w
obudowie nierozbieralnej, np. zatapianych w materiale izolacyjnym powinny by¢ dostepne
dla kontroli. Jako potaczenia wyréwnawcze miejscowe mogg by¢ wykorzystywane
zamocowane na state czesci obce, np. stalowe konstrukcje budowlane. Potgczenia
wyrownawcze wykonac¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-54

5.8. Ochrona przeciwporazeniowa.
Ochrona od porazen — w instalacji odbiorczej zastosowano uktad TN-C-S. Jako srodek
ochrony przed dotykiem posrednim stosowac samoczynne wytgczenie zasilania

5.9.1. Préby

Po wykonaniu instalacji nalezy wykonac¢ proby (zgodnie z PN-HD 60364-6) wykonanej
instalacji zasilajgcej, sporzadzi¢ protokoty i dotgczy¢ je do dokumentacji powykonawczej. Do
przeprowadzenia pomiaréw nalezy uzywaé miernikdw posiadajgcych aktualne atesty
legalizacyjne.

Zgodnie z PN-HD 60364-6 nalezy wykona¢ ogledziny wykonanej instalacji oraz w zaleznosci
od potrzeb, nastepujace préby:

a) ciggtosc przewododw (patrz 61.3.2);

b) rezystancja izolacji instalacji elektrycznej (patrz 61.3.3);

c) ochrona za pomocg SELV, PELV lub separacji elektrycznej (patrz 61.3.4);

d) rezystancja/impedancja podtdg i $cian (patrz 61.3.5);

e) samoczynne wytgczenie zasilania (patrz 61.3.6);

f) ochrona uzupetniajgca (patrz 61.3.7);

g) sprawdzenie biegunowosci (patrz 61.3.8);

h) sprawdzenie kolejnosci faz (patrz 61.3.9);

i) proby funkcjonalne i operacyjne (patrz 61.3.10);

j) spadek napiecia (patrz 61.3.11);

5.9.2. Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wtasny koszt dokumentacje powykonawczg z
naniesionymi zmianami w stosunku do projektu wykonawczego. Do dokumentacji nalezy
dofaczy¢ kopie deklaracje zgodnosci zastosowanych urzgdzen potwierdzone podpisem
wykonawecy za zgodno$¢ z oryginatem oraz protokoty z przeprowadzonych pomiaréw.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggngc zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét oraz jakosci uzytych
urzadzen i materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, badan i pomiarow.
Wszystkie koszty zwigzane z przeprowadzeniem badan i pomiaréw ponosi wykonawca.

6.2 Dokumentacja budowy.

Do podstawowej dokumentacji budowy nalezga:

- dziennik budowy,

- protokoty odbiorow robodt (czesciowe i koricowy),

- ksigzka obmiaréw robot,

- certyfikaty, deklaracje zgodnosci z PN lub aprobaty techniczne urzgdzen i materiatow.

Do pozostatej dokumentacji budowy nalezg:
- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno-prawne,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencja pisemna na budowie.

Dokumenty budowy prowadzone beda przez wykonawce i przechowywane w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje
jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy muszg by¢ stale dostepne inspektorowi nadzoru i
przedstawiane do wglagdu na zyczenie zamawiajacemu oraz przedstawicielom uprawnionych
organdw.

6.3 Wykonywanie badan i pomiaréw.

Do obowigzkowych badan i pomiaréw nalezy zaliczy¢:

a) ciggtosc przewodow

b) rezystancja izolacji instalacji elektrycznej

¢) ochrona za pomocg SELV, PELV lub separacji elektrycznej
d) rezystancja/impedancja podtdg i Scian

e) samoczynne wytgczenie zasilania

f) ochrona uzupetniajaca

g) sprawdzenie biegunowosci

h) sprawdzenie kolejnosci faz

i) proby funkcjonalne i operacyjne

j) spadek napiecia

k) pomiary natezenia oswietlenia

I) badania dziatania uktadu Samoczynnego zatgczaia rezerwy
t) ruch prébny agregatu

Wymagania dodatkowe:
ez wykonanych badan i pomiardw muszg byc¢ sporzadzone protokoty,
* badania powinny by¢ wykonywane przez osoby uprawnione do wykonywania
pomiardw,
e przyrzady uzyte do badan i pomiarow powinny posiadac Swiadectwa wzorcowania.
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7. Odbior robét

7.1 Rodzaje odbiorow

Wystepujg nastepujace rodzaje odbiordow robot: odbidr robdt zanikajgcych lub ulegajgcych
zakryciu, odbidr konncowy, odbidr ostateczny (pogwarancyjny).

7.2 Odbiodr roboét zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu

Do podstawowych obowigzkdow wykonawcy nalezy zgtaszanie inwestorowi do odbioru roboét
ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych. Odbidr ich polega na ocenie ilosci i jakoSci
wykonanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior taki bedzie
przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez
hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowosé danej czesci robdt do odbioru wykonawca
zgtasza wpisem do dziennika budowy, przy jednoczesnym powiadomieniu pisemnym
przedstawiciela zamawiajgcego (inspektora nadzoru). Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, jednak nie pdzniej niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru. Odbioru dokonuje przedstawiciel
zamawiajgcego (inspektor nadzoru) oceniajgc jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu lub
zanikajacych w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z przedmiarem i oraz
uprzednimi ustaleniami.

7.3 Odbiodr koncowy robét
Odbidr koncowy przeprowadza sie w trybie i zgodnie z warunkami okreslonymi w umowie o
wykonanie robot. Odbior koncowy robdt polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
prac w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koficowego bedzie stwierdzona
przez wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie przedstawiciela zamawiajgcego (inspektora nadzoru). Wykonawca wraz z
wpisem do dziennika budowy przedtozy komplet dokumentéw w tym:

e dokumentacje powykonawczg,

* instrukcja wspotpracy agregatu z siecig energetyki zawodowej - uzgodniona z

ENERGA-OPERATOR S.A
e protokoty pomiaréw i badan,

» certyfikaty, aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci,

* dokumentacje techniczno-ruchowe zainstalowanych urzadzen,
* instrukcje obstugi w jezyku polskim,

e ksigzka eksploatacji,

* karty gwarancyjne.

Spetnienie powyzszych warunkow jest podstawg do rozpoczecia odbioru robot.

8. Podstawa ptatnosci i rozliczenie robét.

Rozliczenie robét nastgpi po podpisaniu protokotu koricowego odbioru.

Podstawa ptatnosci jest cena skalkulowana przez wykonawce i zapisana w umowie.
Nie przewiduje sie robdt tymczasowych i towarzyszacych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN-HD 60364:2008 Instalacje elektryczne niskiego napiecia.
PN-EN 12464-1 : 2003 Oswietlenie miejsc pracy we wnetrzach
PN-EN 1838 : 2002 Oswietlenie awaryjne
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PN-EN 60445:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyng, znakowanie i identyfikacja - Identyfikacja zaciskow urzadzen i zakonczen
przewodoéw

PN-EN 60446:2010 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspdtdziataniu cztowieka z
maszyng, znakowanie i identyfikacja - ldentyfikacja przewodow kolorami albo znakami
alfanumerycznymi

PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych
PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
zapewniajgca bezpieczenstwo - Dobor sSrodkéw ochrony w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych -Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych

PN-N-01256-02:1992 Znaki bezpieczenstwa — Ewakuacja

PN-E-05010:1991 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
PN-E-08501:1988 Urzadzenia elektryczne - Tablice i znaki bezpieczenstwa

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP)

PN-EN 61140:2005 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym - Wspadlne aspekty
instalacji i urzadzen

PN-EN 61293:2000 Znakowanie urzadzen elektrycznych danymi znamionowymi dotyczgcymi
zasilania elektrycznego - Wymagania bezpieczenstwa

PN-EN 62305-1:2008 Ochrona odgromowa - Czes¢ 1: Zasady ogdlne

PN-EN 62305-2:2008 Ochrona odgromowa - Czes¢ 2: Zarzadzanie ryzykiem

PN-EN 62305-3:2009 Ochrona odgromowa - Czes$¢ 3: Uszkodzenia fizyczne obiektow i
zagrozenie zycia

PN-EN 62305-4:2009 Ochrona odgromowa - Cze$¢ 4: Urzadzenia elektryczne i elektroniczne
w obiektach

Normy SEP :
- N SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa
- N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe
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